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1.1 Rezultatele invatarii

Acest modul se concentreaza in principal pe conceptul de brevete |IP. Cu totii folosim zilnic o
mare varietate de produse, servicii si obiecte de tehnologie de diferite tipuri. Ele reflecta
progresele constante ale stiintei, tehnologiei si ingineriei si, impreuna, cuprind civilizatia
noastra tehnologica. Ceea ce nu se stie pe scara larga este ca fiecare dintre ele consta dintr-
o multitudine de inventii si solutii inovatoare care sunt legate de un numar mare de brevete.

Dupa finalizarea acestui modul, veti putea:
- intelege ce sunt brevetele si de ce sunt un concept important de PI.

- elevii sa inteleaga céat de importante sunt acestea in sprijinirea si incurajarea inovatiei in
lumea noastra tehnologica.

- intelege ce este o cerere de brevet, cum arata un document de brevet real, cate brevete
exista legate de obiectele, produsele si serviciile noastre tehnologice din viata de zi cu zi.

- combina conceptul de brevete cu subiectul roboticii si in special al bratelor robotizate.

Durata estimata a locului: este nevoie de aproximativ 45 de minute sau echivalentul unei ore
de clasa standard pentru a finaliza acest modul intr-o sala de clasa de 20-25 de elevi.
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1.1 Continut

1.1.1 Termeni, Definitii

Patents

O definitie formala a termenului, scopul si utilizarea acestuia, asa cum este data de Oficiul
European de Brevete si de Proiectul Scolii pentru Drepturi de Autor al Organizatiei Elene pentru
Drepturi de Autor este urmatoarea: Un brevet ofera inovatorilor protectie pentru o inventie. O
inventie este o solutie la o problema tehnologica specifica sub forma unui produs sau a unui
proces care ne face viata mai usoara sau mai buna. Cand o noua solutie are succes, ea devine
un instrument puternic in mainile inovatorului si un avantaj competitiv important pentru o
companie de pe piata. Prin urmare, este foarte probabil ca concurentii sa doreasca sa faca
produse similare sau identice. Pentru a proteja inovatorul si pentru a incuraja creativitatea in
continuare, un brevet ii permite inovatorului sa impiedice altii sa refaca, sa foloseasca, sa
vanda sau sa importe un produs care le copiaza inventia.

Un brevet blocheaza o anumita tehnologie si imbunatatiri, motiv pentru care valabilitatea
brevetului este limitata in timp. Termenul maxim de protectie pentru un brevet european este
de 20 de ani de |la data depunerii acestuia.

in Europa, pentru a fi brevetabila, o inventie trebuie sa indeplineasca trei cerinte:

Noutate: nu a fost cunoscut publicului anterior sub nicio forma, nicaieri si oricand.

Pas inventiv: trebuie sa mearga cu un pas dincolo de ceea ce era deja cunoscut. Nu poate fi o
simpla ,continuitate” sau ,variatie” a ceea ce exista deja.

Aplicabil industrial: poate fi fabricat sau utilizat la scara industriala.

Brat robotic

O definitie concisa a termenului, scopul si utilizarea acestuia, asa cum sunt date in Wikipedia
— Enciclopedia libera, este urmatoarea: Un brat robot este un tip de brat mecanic, de obicei
programabil, cu functii similare cu un brat uman. Bratul poate fi suma totala a mecanismului
sau poate face parte dintr-un robot mai complex. Legaturile unui astfel de manipulator sunt
conectate prin articulatii care permit fie miscarea de rotatie, fie deplasarea de translatie.

Aplicatiile tipice ale bratelor robotizate industriale sunt sudarea, vopsirea, asamblarea,
ridicarea si plasarea obiectelor, ambalarea, etichetarea, paletizarea, inspectia produselor si
testarea. Ei au, de asemenea, capacitatea de a ajuta la manipularea materialelor si/sau de a
oferi interfete operatorilor umani.
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1.1.2 Practice exemple

Cateva exemple reprezentative de brate robotizate in aplicatii industriale si un document de
brevet real pentru un sistem robotizat medical sunt vizualizate mai jos.

Image 1: Examples of robotic arms in industrial applications

CA 02635135 2008-06-25

(12) INTERNATIONAL APPLICATION PUBLISHED UNDER THE PATENT COOPERATION TREATY (PCT)

AR
(19) World Intellectual P erty O izati ”/'i D=\
or telctual Property Organization. CRIPORN 1y gy gy AN RO N

(43) International Publication Date

PCT

(10) International Publication Number

9 August 2007 (09.08.2007) WO 2007/088206 A3
(51) International Patent Classification: (81) Designated States (unless otherwise indicated, for every
B25] 9/04 2006.01) AGIB 19/00 (2006.01) kind of national protection available): AE, AG, AL, AM,
(21) International Application Number: AT, AU, AZ,BA, BB, BG, BR, BW, BY, BZ, CA, CH, CN,
T CLEP2007/051044 €0, ¢ CZ, DE, DK, DM, DZ, EEC, BE, G, I
§ GB, GD, GE, GH, GM, GT, HN, HR, HU, ID, Il
(22) International Filing Date: 2 February 2007 (02.02.2007) JP, KE, KG, KM, KN, KP, KR, KZ, LA, LC, LK, LR, LS,
(25) Filng Language: English LT, LU, LV, LY, MA, MD, MG, MK, MN, MW, MX, MY,
MZ, NA, NG, NI, NO, NZ, OM, PG, PH, PL, PT, RO, RS,
(26) Publication Language: English RU, SC, SD, SE, SG, SK, SL, SM, SV, SY, TJ, T™, TN,
30) Priority Data: TR, TT, TZ, UA, UG, US, UZ, VC, VN, ZA, ZM, ZW.
061012506 3 February 2006 (03.02.2006) 1P (84) Designated States (unless otherwise indicated, for every
(71) Applicant (for all designated States except US): THE ’(“:/': ”'{]"‘f""‘"]\’4’:‘;”""4‘;“’;’;"”"””” A}‘“’O (52’3" 5'3
EUROPEAN ATOMIC ENERGY COMMUNITY I KE LS, M, M2, 1N, § RN
ROy b . ZW), Eurasian (AM, AZ, BY, KG, KZ, MD, RU, TJ, TM),
(EURATOM), represented by the European Commis-
o T 200 e o 1010 Pl (. European (AT, BE, BG, CH, CY, CZ, DE, DK, EE, ES, FI,
J " , HU, IE, IS, IT, LT, LU,
(72) Tnventor; and RO, S, S, SK, TR), OAPI (BF, BJ,
(75) Inventor/Applicant (for US only): RUIZ MORALES, GN, GQ, GW, ML, MR, NE, SN, D, TG).

(74)

Emilio [ES/IT]; Via Leonardo Da Vinci, 16, 121020 Taino
an.

Agents: SCHMITT, Armand et al; Office Ernest T.
Freylinger S.A., BP. 48, 234, route d'Arlon, L-8001
Strassen (LU).

Published:
with international search report
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claims and 10 be republished in the event of receipt of
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(54) Title: MEDICAL ROBOTIC SYSTEM WITH MANIPULATOR ARM OF THE CYLINDRICAL COORDINATE TYPE

(57) Abstract: A medical robotic system (10)
for performing medical procedures comprises a
robot manipulator (14) for robotically  assisted
handling of a medical instrument, in’particular
a laparoscopic surgery instrument (18).  The
robot manipulator (14) comprises a base (24);
a manipulator arm (26) with an essentially
vertical part (27) supported by the base and with
an essentially horizontal part (29) supported
by the vertical part (27); a manipulator wrist
(28) supported by the manipulator arm (26);
and an effector unit (30) supported by the
manipulator wrist and configured for holding a
medical instrument. The manipulator arm (26)
has a cylindrical PRP kinematic configuration
for positioning the manipulator wrist.  More
particularly, the PRP kinematic configuration
has the following joint sequence: a prismatic
(P) first joint (J1) for varying the height of the
vertical part (27) by providing a translational
degree of freedom along an essentially vertical
axis, a revolute (R) second joint (J2) for varying
the rotational angle between the vertical part
(27) and the horizontal part (29) by providing a
rotational degree of freedom about an essentially
vertical axis, and a prismatic (P) third joint (J3)
for varying the reach of the horizontal part by
providing a translational degree of freedom along
an essentially horizontal axis.
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Imag 2: Front page of a real patent document (Patent CA2635135A1: Medical robotic system
with manipulator arm of the cylindrical coordinate type)
Sursa: Espacenet European Patent Office (htips:/worldwide.espacenet.com/patent/search)

1.1.3 Case studies

in planul de lectie care Tnsoteste acest modul, principalul caz pe care 1l studiaza elevii este
cautarea de brevete legate de bratele robotizate. Acestia sunt instruiti sa acceseze Oficiul
European de Brevete (https://www.epo.org/ ) si sa viziteze motorul sdu de cautare de brevete
Espacenet la (hitps://worldwide.espacenet.com/patent/search ) de unde pot descarca brevetul,
documente pe care le gasiti par interesante.

Un alt studiu de caz ar putea avea o amploare mai cantitativa. Prin urmare, elvii sunt liberi sa
aleaga diversi termeni de cautare sau pentru anumite aplicatii. Apoi trebuie sa gaseasca cate
brevete ce exista de un deceniu sau mai multi ani, sa le noteze si sa faca un grafic folosind o
foaie de calcul. in acest fel ei pot simti sau intelege cum evolueaza si progreseaza tehnologia
in anumite domenii.

Un al treilea rand, este propus, pentru a fi o continuare a celor anterioare: elevilor li se cere sa-
si imagineze o inventie a roboticii si a automatizarii care rezolva o problema care fi intriga, apoi
sa o descrie intr-un eseu ca si cum ar fi un rezumat pentru cerere de brevet si sa o schiteze
intr-un desen. Acest caz poate fi, de asemenea, o tema pentru acasa, astfel incat elvii sa aiba
timp suficient sa lucreze temeinic.
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Espacenet robotic arm * Q
Patent search

My Espacenet Help Classification search Results { } Advanced search . Filters . Popup tips Feedback

OfficelLanguage Vv

Home > Results

Query language: en de fr v 139 752 results found

List view

Sort by

AND v  +Field Text only VoAl v Relevance v

|:| (0 patents selected) Select the first 20 results
All text fields ornames v = v — Group
[J1. MEDICAL ROBOTIC SYSTEM WITH MANIPULATOR ARM OF THE C
robotic X CA2635135A1 (C) » 2007-08-09 « EURATOM
Earliest priority: 2006-02-03 « Earliest publication: 2007-08-08
A medical robotic system (10) for performing medical procedures comprises a robot
manipulator (14) for robotically assisted handling of a medical instrument, in particular a
laparoscopic surgery instrument (18). The robot manipulator (14) comprises

All text fields or names v = v — Group

arm X

[J2. SYSTEM AND METHOD FOR EMPTYING A LATCHED CONTAINER

Reset CA2735386A1 (C) » 2011-00-27 * IPL INC
ese Earliest priority: 2011-03-28 « Earliest publication: 2011-09-27

to the second member, a lifting arm having a proximal end adapted to be affixed to a
truck, and a distal end, a manipulating assembly affixed to the arm at the distal end. The
manipulating assembly includes a first and... unlatching the cart by moving 7

[13.ROBOTIC SURGICAL SYSTEM FOR PERFORMING MINIMALLY INV... v
Image 3: Espacenet patent search database of the European Patent Office (https:/worldwide.espacenet.com/patent/search)

Source: European Patent Office (https://worldwide.espacenet.com/patent/search)

1.2 Evaluarea cunostintelor

Urmatoarea lista de intrebari poate fi folosita pentru a verifica dobandirea cunostintelor de catre
cursanti. Raspunsurile corecte sunt marcate bold.

Intrebarea 1:
Patentele sunt tipuri de IP [Fals] [Adevarat]

Intrebarea 2:
Brevetele inregistrate sunt protejate de legea europeana timp de 20 de ani [Fals] [Adevarat]

Intrebarea 3:
Un brevet ofera inovatorilor protectie pentru o inventie [Adevarat] [Fals]

Intrebarea 4:
Un brevet nu poate fi vandut sau cumparat de o companie/inventator [Adevarat] [Fals]

intrebarea 5:
O inventie este o solutie la o problema tehnologica specifica sub forma unui produs sau a unui
proces care ne face viata mai usoara sau mai buna [Adevarat] [Fals]
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Intrebarea 6:
Un brevet nu expira niciodata [Adevarat] [Fals]

Intrebarea 7: In Europa, o inventie trebuie sa indeplineasca urmatoarele cerinte pentru a primi
un brevet:
[Noutate] [Etapa inventiva] [Aplicabil industrial] [Toate cele de mai sus]

Intrebarea 8: Un brevet inregistrat poate fi utilizat n mod liber de o
companie/persoana/organizatie, alta decat inventatorul [Adevarat] [Fals]

Intrebarea 9:
Brevetele nu joaca un rol semnificativ in progresul tehnologic [Adevarat] [Fals]

Intrebarea 10:
Exista doar cateva brevete pentru inventii legate de aplicatiile armelor robotizate [Adevarat]
[Fals]

1.3 Evaluarea abilitatilor

O sarcina de exercitiu care promoveaza rezolvarea problemelor si gandirea critica legata de
conceptul de brevete si, in general, de proprietate intelectuala a fost propusa mai sus ca studiu
de caz ulterior. Si anume, sarcina este date elevilor sa-si imagineze o inventie a roboticii Si
automatizarii care rezolva o problema care ii intriga sau pe care o considera importanta pentru
ei insisi, comunitatea lor sau pentru societate in general. Ei trebuie sa il descrie intr-un eseu
ca si cum ar fi un rezumat pentru cererea de brevet si sa il schiteze intr-un desen.
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